Tabla 1: Propiedades de la Transformada de Laplace

Senal

Transformada

ROC

ax(t)+ by(t)

aX(s)+bY(s)

ROC D R, NR,

z(t —to) e S0 X (s) Ry
Version desplazada de R, :
sot —
esotx(t) X(s—s0) ROC = Ry — {so}
z*(t) X*(s*) R,
x(—t) X(—s) ROC = —R,
z(t) * y(t) X(s)Y(s) ROC D R; N Ry
1 s Versién escalada de R :
z(at) o () ROC = aR,
dz(t) sX(s) ROC O R,
dt
—ta(t) dX(s) R,
ds
t 1 ROC D
/ 2(t)dt ~X(s) (Ro 1 {Re {5} > 0})




