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TRABAJO PRÁCTICO N( 2

CONVERSORES D/A

OBJETIVO

Realización práctica de circuitos con Conversores D/A como generadores de señales, control de velocidad de motores de CC, fuentes de alimentación variables, etc. 

Utilización del Conversor D/A para control desde una PC o Microcontrolador.   

EJERCICIO 1

Utilizando un conversor DAC0808 realice un circuito generador de señales:

· Cuadradas

· Triangulares

· rampa

· Senoidales

El generador debe controlarse mediante la PC o un microcontrolador.

Este generador debe permitir variar la amplitud, la frecuencia y el offset (desplazamiento vertical) de la señal.
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EJERCICIO 2

Realizar una fuente de alimentación controlada por PC utilizando la placa ADTES8324. 

La fuente debe permitir señales de corriente continua tanto positivas como negativas.

Realice un programa para el control de la fuente
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EJERCICIO 3

Realice un circuito y el programa correspondiente para controlar la velocidad de un motor de corriente continua de 8 volts. Se debe permitir variar la velocidad y el sentido de giro del motor.

El control del motor se debe realizar a través del Puerto Paralelo de la PC.
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EJERCICIO 4

Realice un circuito y el programa correspondiente para controlar la velocidad de un motor de corriente continua. El motor utilizado puede girar solo en un sentido.

Utilizar una placa de E/S para PC con un PPI 8255  para controlar el motor
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